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Studien-/Diplomarbeit
Aufbau eines Flugreglers auf einem einfachen Einplatinencomputer

Hintergrund
Die Regelung des derzeit im Projekt Flypulator eingesetzten Multikopters [duft auf einem stationaren PC. Die
dadurch bendtigten Kabel zur SignalUbertragung auf die Drohne stellen insbesondere flr prazise Flugmanover
eine grol3e Storquelle da.

Da mittlerweile kleine und preisglnstige Einplatinencomputer (SBC) Uber genligen Rechenleistung verfugen,
um als Onboard-Flugregler fur Multikopter eingesetzt zu werden, soll in dieser Arbeit ein SBC zur Regelung des
Multikopters eingesetzt werden.

Mogliche Arbeitspakete

* Auswahl eines geeigneten Einplatinencomputers

« Installation eines Echtzeitbetriebssystems (falls nicht vorinstalliert)
 Ubertragung des bestehenden Reglers auf den SBC

« Integration des SBC in das bestehende System (Sensorik, Aktorik, User-Interface)

« Validierung und Test im Flug Vorkenntnisse
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